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Co znamená autonomní řízení

2

Johnny Cab
1990

KITT
1982

Vývojová 
platforma

Honda 
Legend

2021
(Level 3)

[1] https://cnn.iprima.cz/kitt-ze-serialu-knight-rider-je-na-prodej-kupci-ho-doveze-
sam-david-hasselhoff-16578
[2] https://talkingpointz.com/johnny-cab/
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Park Assist

Lane Departure Warning

Blind Spot Detection

Forward Collision Warning

Cross Traffic Alert

Lane Keeping Assist

Adaptive Cruise Control

Emergency Braking

Evasive Maneuver

Traffic Jam Assist

ACC with Steering Assist

Overtake / Merge Assist

Traffic Jam Chauffeur

Motorway Chauffeur

Traffic Jam Pilot

Motorway Pilot

Taxi Function

Driverless Driving

Driver executes 

longitudinal AND lateral 

control at all time

Driver executes either 

longitudinal OR lateral 

control not executed by the 

system

Driver constantly 

supervises the system and 

takes over immediately

when required

Driver constantly 

supervises the system and 

takes over immediately 

(~1s) when required

Driver takes over upon 

request within lead-time

(<10s) (no constant 

supervision required)

Driver takes over upon 

request within lead-time

(no supervision required)

Driver may activate system 

at any time

System can provide 

information and alerts

System executes either 

longitudinal OR lateral 

control when activated

System executes 

longitudinal AND lateral 

control when activated

System deactivates after 

requesting driver takeover

with a sufficient lead-time

System permits activation 

only for specified conditions

System executes 

longitudinal AND lateral 

control when activated

System initiates deactivation 

when specified conditions are 

no longer met

System transition to minimal 

risk condition if driver does 

not take over

System deactivates only 

after driver takes over

System permits activation 

only for specified conditions

System executes 

longitudinal AND lateral 

control when activated

System transition to minimal 

risk condition in case of a 

system error or when 

reaching the system limitation

System executes 

longitudinal AND lateral 

control when activated

Non

Automated
Assisted

Partial

Automation

Conditional

Automation

High

Automation

Full

Automation

S
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*) based on SAE definitions

0 1 2 3 4 5

permanent

supervision

temporary

supervision

no

supervision
driverless

only specific

non-driving tasks

any

non-driving tasks

transit to minimal risk

any condition specific conditions any condition

alert only
foot OR hand

off

foot AND hand                    eyes                               mind                                driver      

off

Highly automated Fully automated

Driver Monitoring required

Úrovně autonomního řízení

3
[3] https://www.synopsys.com/automotive/autonomous-driving-levels.html
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Senzory pro aktivní a komfortní funkce

Ultrasound

& Infrared

Lidar

Radar

Surround View 

Camera

Front Camera

4[4] https://www.synopsys.com/automotive/what-is-adas.html
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Senzory (1/2)

Lidar Front Camera Surround View 

Camera
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Senzory (2/2)

List detekcí
(bodů)

Shlukování 
bodů

Sledování 
objektu v 

časev

Klasifikace
objektu

Car 

0.98

Car 

0.95

List detekcí 
(bodů)

Range Doppler 
Map Detekce cíle

Výpočet 
Azimutu / 
Elevace

Pre-Processing (specifické algoritmy pro daný senzor)

Post-Processing (společný algoritmus pro více senzorů)

Radar
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Zobrazení informací z radarové senzoru

Mode Y

Mode Y

Mode Y

Mode Y

Mode X Mode X

Mode X Mode X
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Fyziku neobejdeš

[9] https://www.agefotostock.com/age/en/details-photo/motion-car-rain-big-puddle-
of-water-spray-from-the-wheels/ESY-043095533
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Fúze senzorů

[5] https://community.arm.com/cfs-
file/__key/communityserver-blogs-components-
weblogfiles/00-00-00-21-42/4338.ADAScar2.jpg
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Zobrazení dat z fúze senzorů
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Aktivní a komfortní funkce

[4] https://www.synopsys.com/automotive/what-is-
adas.html
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Systém hlídání mrtvého úhlu s rozšířenou 
funkcionalitou v okolí přívěsů/návěsů

Senzor instalován ve zpětném zrcátku

Žádná apriorní informace není nutná

○ Estimovaná data ze senzoru

○ Řidič neposkytuje informaci systému

Variabilní konfigurace vozidel a přívěsů/návěsů

12

Případová studie – Trailer Blind Spot (TBS) 
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Případová studie – TBS – Zachycení cíle
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Případová studie – TBS – Detekce přívěsu
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Případová studie – TBS – Sledování přívěsu 
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Případová studie – TBS – Vytvoření varovací zóny
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Případová studie – TBS
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A kam to celé směřuje?

Volkswagen Sedric

Dovoz zboží na „poslední míli“

Autonomní prostředky
hromadné dopravy

Business Model?
(osobní vs. nákladní doprava)

Etika?
Veřejné mínění?
Právní úpravy?

Validace systémů?
(Virtuální validace, Vehicle in the loop)

[7] https://www.autonomne.cz/clanky/prehled-autonomnich-minibusu
[8] https://www.starship.xyz/
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Děkuji vám za pozornost


